Lexer Sistemif
Yeypay zelka
Recdef alglamme
Nisen el

INgaclozellilderi
Zeru Kegullers

Dayanmas]
Yilksek Kepasite [l
Yiksek Terklu Meter

Strte Ozellilderd

Otenem Nevigasyen
Uzalktan Kentrel
Eszemanll Kenuni

Balideme ve [Haritalame

Kulllexnim Aleymler
IAGamazkdiptamal
@tvenlik ve deviriye
MA@ platfermu



[RARERET & PLATTRORM
RABLNET

ALGLANMA, TAKIP
JAEVIAN

ALELANMA, TAKIP
JAEVIAN



Dayanikli ve Glivenli

Sistem
e Sizdirmaz gdévde ve su alti

kosullarina dayanim
e GuUvenli glig, motor ve acil
durdurma altyapisi

Otonom Goérev Kabiliyeti

e Manuel ve otonom siris modlari

e Hassas yonelim ve stabil hareket
kontroll

Gorev Odakli Tasarim

Arama-kurtarma ve kesif

senaryolarina uygun yapil
Nesne tespiti, tasima ve
konumlandirma yetenegdi




Otenem Seyir Reket Tesime & Atesleme
Baliflenen cernlilie ciconen
flefdlenme
Dtz hat ve ger cdonts cerevier
Stalil ve kentrellft su alf

Govek icincde givenll reket muheiazas
Sy yilzeyine ks Sonres] CEeREm
etegleme

Kentrelll ve ek seiterik tetildemnme

harelket
SiZdizmazivelPayanildivapl Mectler sistem
flampsizdinmazigoyceptasanimi Melenik, clekireonik Ve vaziim al
Elelirenik ve batarva iein aym kerunnal Sistemlerinin cntegrasyeny
hecimmier Test echlekilir ve kedemeli elaralk

Deniz eEning Welh melanik vapi gelistirlebilir vapn



Oenem Ve Manual Seyir
Uzalktan kumandall ve etonem calismea modlar
Belirlenen rota boyunca kontrollt seyfiir
Stealofl iz ve yon kentrold

GoleViodakinNDeniZRlatieimu

Kesit, gdzlem ve gorev senaryolarnea
Uygun yapl

Su sttinde kararl ve giivenli hareket
Farlkh gorev ytiklerine uyumlu tasarim

Deyamiiil Demtz Yepis:

Suya ve ceviresel kosullara deyamnikl gévde
Elektronik ve giic sistemlert icin korumal
Vil

Uzun stirell deniz gérevierine uygumn
tasarim



ROKET

Gorev ve Ucus Profili

e Belirlenen gérev senaryosuna
uygun roket ucusu
e Dikey kalkis ve kontrollii ugus
stireci
Aviyonik ve Kontrol Sistemi

e Ucus bilgisayari ile veri toplama

e irtifa, hiz ve konum él¢iimii

e Ucus sirasinda telemetri ve
kayit alma

Yapisal ve Mekanik Tasarim

¢ Hafif ve dayanikli govde yapisi

¢ Aerodinamik ucusa uygun tasarim

¢ Modiiler ve sokiiliip takilabilir
sistem mimarisi



Rebeik Kel Sistemni

B eksenli rebeik kel
Hassas kevrams Ve tasiine
@Brev ecakn kullanm

Aree Ozelliklerd
Engeball arazicke vilksak
Imaneyral

Ozal stspansiyen fle cdengell
STrds
Yiiksek torklu meterlar

Raberdesgme Ve Keontrel
Uzaltamn kumancs kentrolf
Ak ve giivenl fletisim
Ttinn hareketlerin tam kontreld

VERILE VIE MagLLE
TEXNOLOIIE

Yerll ve milll denanim kullanimnla
telknelel badimsiziEn hecke

Deneyap Kart tbamnl kentrel
Siistelmil

Ty’ nin milll teknelefi
vizyenunsa etk saflayan mimerd

Kullexnim Alenler

ROBOLIG fnfversie sevivest
gerev parkurar

[EEiEm, Ar=CGe Ve alkacemmik
projeler

Gaergek diinys senaryelarng
UYEUIR platiermu



ROBOTAKSIZBINEN{OTONOM
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Crenem Nevigasyen

Hlassasiceyvirelalgilamal
SLAM
Refta plamnlane

@It ve [Esnek Pletermn
Mecanum tekerlakl
ceyanilkn mekanik sasf
Yiilksek Terku Meter

Al @8rev Yeonednnd

Merke sistem

Ctemedk park

@fvenll ealibll

Coldu rebet keercdihasyenu

Oemek Park ve Yilkleme

MHessas tagimea sistemmi
Ctomedlk sar
@tvenli ve sarsin@siz

Yk selsitleme



